1.1. PRZYGOTOWANIE TERENU POD
BUDOWE

WSZ (CPV) GRUPA ROBOT 45100000-8



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST-B 11.01.01

ROBOTY ROZBIORKOWE
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamoéwienia
».Budowa odcinka sieci wodociggowej wraz z przytaczami, hydrantami i zasuwami w

ulicy Leczyckiej, Obywatelskiej i Dmowskiego w Zgierzu.”

1.2. Przedmiot i zakres Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ST-B 11.01.01 "Roboty rozbiérkowe" odnosi sie do wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru robét zwigzanych z rozbiérka nawierzchni drogowych wzdtuz
trasy projektowanych wodociagéw, kanatéw sanitarnych i linii  kablowych dla obiektéw zadania
»,Budowa odcinka sieci wodociagowej wraz z przylaczami, hydrantami i zasuwami w ulicy Eeczyckiej,
Obywatelskiej i Dmowskiego w Zgierzu.”

Specyfikacje Techniczng jako czes¢ Dokumentédw Przetargowych nalezy odczytywac¢ i rozumieé
w odniesieniu do zlecenia i wykonania Robot opisanych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna
Niniejsza ST okresla wymagania przy wykonywaniu robot rozbiérkowych nawierzchni drogowych i chodnikow
oraz zdjecia warstwy humusu wzdituz trasy projektowanych sieci. Roboty rozbiérkowe opisano szczegétowo
w pkt. 5.2 niniejszej ST. Roboty prowadzone beda w nastepujacych ulicach:
¢ ul. Obywatelska
¢ Ul teczycka
¢ ul. Dmowskiego

1.4. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

1.4.1. Tymczasowa organizacja ruchu

Roboty zwigzane z tymczasowa organizacjg ruchu na czas wykonywania robét okresla ST-B 11.02.02
Roboty drogowe w pkt. 1.4.1.

1.4.2. Zajecie drog
Wymagania podano w pkt.1.6.6 ST-B [1.00.00 Wymagania ogdlne.

1.4.3. Prace geodezyjne
Wymagania ogélne zawiera pkt. 1.4.3 ST-B 11.00.00 Wymagania ogélne.

1.5. Informacje o terenie budowy

Wszelkie informacje o terenie budowy zawiera ST-B 11.00.00 Wymagania ogdélne. Stan istniejgcych
nawierzchni ulic, w ktérych prowadzone beda sieci wodociggowe okresla ST-B 11.00.00 pkt. 1.5.1.

1.6. Rodzaje rob6t wg CPV

Dziat rob6t:  45000000- 7 Roboty budowlane
Grupa rob6t: 45100000- 8 Przygotowanie terenu pod budowe

1.7. Niektore okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z okresleniami zawartymi w Prawie budowlanym
i rozporzadzeniach wykonawczych, ,Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Sieci
Kanalizacyjnych” oraz PN-EN 1610:1997, PN-EN 124:2000, PN-EN 805 i PN-B-10725.



Ponadto: Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco i odczytywaé w powigzaniu z definicjami podanymi ST-B 11.00.00
(1) ST-B 11.00.00 — Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét ST-B 11.00.00
Wymagania ogélne
(2) ST - niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t ST-B 11.01.01 Roboty
rozbiérkowe
(3) PW — Projekt wykonawczy

2. MATERIALY | WYROBY

Przy robotach rozbiérkowych materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET | MASZYNY

3.1.0go6lne wymagania

Ogoblne wymagania sprzetowe podano w ST-B 11.00.00.
Wykonawca powinien dysponowaé sprzetem odpowiadajgcym pod wzgledem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robét zatwierdzonym przez Zamawiajacego.

3.2. Sprzet do wykonania roboét

O O O 0O 0O O O

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiérka elementéw drég moze by¢ wykorzystany sprzet:
spycharki
fadowarki
samochody cigzarowe skrzyniowe i samowytadowcze
zrywarki
mioty pneumatyczne, pity mechaniczne, pilarki spalinowe
koparki
pity do asfaltu

4. SRODKI TRANSPORTU

4.1. Ogodlne wymagania

Ogolne wymagania do srodkéw transportu podano w ST-B 11.00.00.

4.2. Srodki transportu do wykonania robét

O O O O

Wykonawca powinien dysponowac nastepujacymi srodkami transportu:
samochdéd skrzyniowy
ciagnik kotowy
przyczepa dfuzycowa
przyczepa skrzyniowa

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania

Wykonawca prac rozbidrkowych przed przystapieniem do ich realizacji przedstawi Zamawiajacemu
i uzgodni z nim harmonogram prac rozbiérkowych. Przed przystapieniem do rozbiérek Wykonawca
zgtosi i uzgodni termin rozpoczecia robét z gestorem drdog i ulic.
Roboty obejmujg rozbiérke i usunigcie z terenu budowy elementéw drég, w tym m. in.:
¢ warstw nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych na podbudowach z brukowca,
betonoweyj i z kruszywa
¢ warstw nawierzchni z ptyt drogowych zelbetowych
¢ nawierzchni z plyt drogowych szesciokatnych (trylinki), kostki betonowej i betonu
monolitycznego



0  kraweznikow na tawach betonowych, na podsypce cementowo-piaskowej
0 chodnikow z ptyt betonowych 50x50 cm

0 obrzezy chodnikowych

Rozbiérki nalezy wykona¢ na szerokosci pasa roboczego pod wykonanie wykopow dla robot
sieciowych. Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony
w ST. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢é demontowane
bez spowodowania zbednych uszkodzen. Materialy z rozbiérki, nadajace sie do ponownego
wbudowania nalezy oczysci¢. Materiat z rozbiérki nalezy odrzuci¢é na pobocze i utozyé w stosy lub
pryzmy. Gruz z rozbiérek nalezy wywiez¢, a materiat nadajacy si¢ do ponownego wbudowania
wykorzystac przy odtworzeniach (tylko elementy bez uszkodzen).

5.1.1. Rozbiorki nawierzchni i podbudow

5.1.1.1. nawierzchnie z mas mineralno-bitumicznych i betonowych
Nawierzchnie z mas mineralno-bitumicznych i betonowych rozbieraé poprzez mechaniczne lub
reczne wytamanie nawierzchni.
Granice rozbiérki nawierzchni asfaltowych nalezy oznaczy¢ i nacigé¢ pitg do asfaltu. W przypadku
nawierzchni asfaltowych, istniejaca podbudowe nalezy rozebra¢ 2x0,20m = 0,40m poza linie wykopu
a bitumiczng warstwe rozebra¢ 2x0,25m = 0,50 m poza linie rozebranej podbudowy tj.:

¢ szerokos¢ pasa rozbidrki warstw bitumicznych = szeroko$¢ wykopu + 0, 90m

5.1.1.2. podbudowy z brukowca

Podbudowy z brukowca rozebra¢ poprzez wytamanie reczne lub mechaniczne. Kamien nalezy
przesortowa¢ i odrzuci¢ na pobocze oraz utozy¢ w stosy. Podsypke nalezy rozebra¢, a gruz
odrzuci¢ na pobocze i utozy¢ w stosy. Podbudowe nalezy rozebra¢ 2x0,20 m = 0,40 m poza linie
wykopu.

5.1.2. Rozbiorki chodnikow

Ptytki chodnikowe nalezy wyja¢ i oczysci¢, podsypke zerwaé, a gruz odrzuci¢ na pobocze
i utozy¢ w stosy. Chodnik nalezy rozebra¢ 2x0,20 m = 0,40 m poza linie wykopu.

5.1.3. Rozbiorka kraweznikow i obrzezy

5.1.3.1. krawezniki
Krawezniki nalezy odkopa¢, wyja¢ i oczysci¢, podsypke zerwaé, a gruz odrzuci¢ na pobocze
i utozy¢ w stosy.

5.1.3.2. obrzeza
Obrzeza nalezy odkopa¢, wyja¢ i oczyscié, podsypke zerwa¢, a gruz odrzuci¢ na pobocze
i utozy¢ w stosy.

5.1.4.Gospodarka odpadami

Wywbz gruzu z rozbiérek obejmuje zatadunek, transport z miejsca zatadunku do miejsca
roztadunku, roztadunek wraz z wszystkimi kosztami zdeponowania. W przypadku korzystania
zdrég publicznych przy przewozie urobku Wykonawca zwrGci szczeg6lng uwage na ich
dopuszczalne obcigzenia eksploatacyjne oraz na zachowanie czystosci. Wykonawca zastosuje
odpowiednie $rodki dla ochrony drég publicznych przed nanoszeniem ziemi przez opony
wiasnych srodkéw transportu lub bedzie je regularnie oczyszczat. Wykonawca sam znajdzie miejsce
odwozu  materiatbw  rozbiérkowych, nie nadajagcych  sie do wykorzystania i przedstawi
Zamawiajacemu umowe w zakresie odbioru materiatéw rozbiérkowych z odbiorca, na czas trwania
kontraktu.



5.2. Wymagania szczegoétowe

5.2.1. Nawierzchnie asfaltobetonowe

Ulica teczycka
o dwukierunkowa o szerokosci 10,0 m (droga krajowa) o nawierzchni
asfaltowej na podbudowie z betonu,
o przekraczana przewiertem sterowanym bez naruszania nawierzchni

5.2.2. Chodniki
Rozbiérce podlegaja chodniki wzdtuz ulicy Leczyckiej:
o nadtugosci 66,45 m z ptyt betonowych
o nadtugosci 126,58 m z kostki brukowej czerwonej

5.2.3. Krawezniki i obrzeza
Krawezniki i obrzeza betonowe na podsypce piaskowej. Rozbiérce podlegaja krawezniki i obrzeza
wzdtuz ulicy teczyckiej.

5.3. Odcinki robot, przerwy i ograniczenia

W porozumieniu z Zamawiajgcym Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ kolejnos¢ realizacii
wykonywanych przez siebie rob6t zapewniajacg wiasciwg organizacje ruchu na terenie objetym
zadaniem oraz niezaktécony przebieg i terminowe ukonczenie rob6t objetych zadaniem. Roboty nalezy
realizowac¢ odcinkami zgodnie z wytycznymi zawartymi w Dokumentacji Projektowej Zamawiajacego.

Niniejsza ST obejmuje wykonanie robot dla odcinkow:

Odcinek 1 Budowa sieci wodociggowej w ul. Leczyckiej

Odcinek 2 Budowa sieci wodociggowej w ul. Obywatelskiej

Odcinek 3 Budowa sieci wodociggowej w ul. Dmowskiego

Odcinek 4 Budowa przytaczy wodociggowych w ul. Leczyckiej

Odcinek 5 Budowa przytaczy wodociagowych w ul. Obywatelskiej

Odcinek 6 Budowa potaczen istniejacych przytaczy wodociagowych do nowe;j sieci w
ulicach: Leczyckiej, Obywatelskiej, Dmowskiego

6. KONTROLA, BADANIA I ODBIORY

6.1. Kontrola jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét zawarte sa w ST-B 11.00.00.

6.2. Badania i pomiary
Ogolne zasady badan i pomiaréw zawarte sg w ST-B 11.00.00.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

7.1. Przedmiar robét
Przedmiary Robé6t nr 1/ST-B 11.01.01 oraz nr 5/Koszty niekwalifkowane - ST-B
11.01.01opracowane sa w formie uproszczonej, roboty opisane w pozycjach Przedmiarow
przedstawione sg w sposéb scalony. Dokiadny opis kazdej pozycji, dajacy petna podstawe
do wyceny danej pozycji, znajduje sie w stosownym punkcie Specyfikacji Technicznej.

Cena wykonania robdt rozbiérkowych poza pracami zasadniczymi obejmuje nastepujace prace
tymczasowe i pomocnicze:
¢ segregacja materiatdw z rozbiérki na materialy odpadowe, materiaty
do recyklingu i nadajace sie do powtornego wykorzystania bez przerdbki
¢ wybdr migjsc | wywiezienie materiatow z rozbidrki, z uzyskaniem zgody
na sktadowanie wraz z wszelkimi optatami



¢ utrzymywanie w stanie przejezdnym drog dojazdowych,
¢ uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot wraz z ich zabezpieczeniem

7.2. Obmiar robot

Roboty objete niniejsza ST obmierza sie w nastepujacych jednostkach obmiarowych:
(1) rygza{t — prace geodezyjne, zajecie pasa drogowego
(2) m - dla rozbiérki nawierzchni drogowych wraz z konstrukcjg oraz zatadunkiem
i wywozem gruzu
(3) m —obramowanie z kraweznika lub obrzeza oraz zatadunkiem i wywozem gruzu

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-B 11.00.00 Wymagania ogélne. Odbiorowi podlega
wykonanie demontazu nawierzchni przewidzianego do rozbiérki na trasie kazdego z obiektéw.

9. ROZLICZENIE PRAC TOWARZYSZACYCH

9.1. Ustalenia ogélne
Ustalenia og6ine zawarte sg w ST-B 11.00.00 Wymagania ogdlne pkt. 9.

9.2. Ustalenia szczegotowe

9.2.1. Tymczasowa organizacja ruchu

Koszty zwigzane ze spetnieniem wymagania opisanego w p.1.4.1 (Tymczasowa organizacja
ruchu) Wykonawca uwzgledni zgodnie z pkt. 9.2.1 ST-B 11.02.02 Roboty drogowe.

9.2.2. Zajecie drég

Koszty zwigzane ze spetnieniem wymagania opisanego w p.1.4.2 (Zajecie drég) Wykonawca
uwzgledni w formie ryczattu zgodnie z pkt. 9.6 ST-B 1.00.00 w Przedmiarze robét nr 0 /ST-B
11.00.00 Wymagania ogoine.

9.2.3. Prace geodezyjne

Koszty zwigzane ze spetnieniem wymagania opisanego w p.1.4.3 (Prace geodezyjne)
Wykonawca uwzgledni w formie ryczattu zgodnie z pkt. 9.3.3 ST-B 11.00.00 w Przedmiarze rob6t nr
0 /ST-B 11.00.00 Wymagania ogolne.

9.2.4. Gospodarka odpadami

Koszty zwigzane z zagospodarowaniem odpaddéw zgodnie z pkt 5.1.4. niniejszej ST nalezy uja¢ w kosztach
wykonania rozbiérek.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Elementy Dokumentaciji Projektowej
Podstawa do wykonania rob6t sg nastepujace elementy dokumentaciji projektowe;j:

¢ Projekty wg ,Zestawienia Dokumentacji Projektowej” zamieszczono w czesci
/2.1 -Projekt budowlany i rysunki wykonawcze

¢ Przedmiar Robét nr 1/ST-B.01.01 i nr 5/ST-B.01.01 — wg wskazania w kolumnie
nr 3 — zamieszczony w czesci lll/2.2 SIWZ

10.2. Inne

RMI z dnia 06.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U.
nr 47 poz. 401).



