SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

SPIS TRESCI
B T ) RN 3
L1, Przedmiot SST ... et ettt e et e e te e e tb e e e tb e e e sbaeesssaeeeanaeesnraeeas
1.2. Zakres robot ObJEtYCh SST.......iiiiiiiiiiieie ettt
¢ MATERIALY ..cuuviiiiiiiinnniicnnnninssenisssssisssnsisssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssssssssesssasssssssssssssss 3
.SPRZET 3
3.1 Sprzet do WyKonania roDOL.........c.eevuiieiieiiieiieeie ettt ettt e e
. TRANSPORT 3
« WYKONANIE ROBOT......ooovterrernnenessessessessssssssessessessssessssssessessessssessessssessssesssesessases 3
5.1. Ogolne zasady wykonania robOL...........ccoeeriieiinieniiienieeeese et
. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 3
6.1. Ogoblne zasady kontroli JaKOSCi TODOL.........ueeruiieiieiiieiieiie e
7.1 JednoStka ODIMIATOWA. ......cc.veieiuiieeiiieciieeeieeeeiee et e et eeetae e e e e e s beeessbaeessseeeeessnssaeaeeasnnes
. ODBIOR ROBOT 3
. PODSTAWA PLATNOSCI 3
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSCi.......c.eeeecveeeriiiiiieeiiiiecieee e
9.2. Cena jednostki ODIMIATOWE]......ccuuieiuieriiieiierieetieeiieeieeeteeteeeaeesaeeseeeseeenbeenseesenseeeeennens



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem i wyprofilowaniem koryta na zjazdach gt. 30,00 cm, na powierzchni
38,00 m?, w pasie ul. Aleksandrowskiej w Zgierzu, na odcinku od Placu Jana Pawla II do ul. Golebiej.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych
z wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni chodnika i wjazdoéw do
poses;ji.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1 Sprzet do wykonania robét
Do wykonania robot nalezy uzy¢ koparko - spycharek i zaggszczarek.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Podloze nalezy wyprofilowa¢ do zgodnego z projektem spadku poprzecznego oraz zaggsci¢ do
wymaganego wskaznika.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Sprawdzeniu podlega rowno$¢ podloza, parametry geometryczne oraz stopien zaggszczenia.
7. Obmiar robot

7.1 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Platno$¢ wg jednostki obmiarowej i ceny ofertowe;j
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— profilowanie dna koryta lub podtoza,
— zaggszczenie,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
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